
MF 3SP la prima volta  
insieme alla Dyna-VT

MF 3SP.115 DYNA-VT
NEXOS 2.120  

CMATIC M 211 Vario F
T4.120 N CAB 

AUTOCOMMAND 5115 DF TTV

MOTORE
Marca Fpt F36 Fpt F36 AgcoPower Fpt F36 SDF FARMotion 45
Cilindrata (dm3)/cilindri (n.) 3,6/4 3,6/4 3,3/3 3,6/4 3,8/4
Potenza nominale (CV/kW) – 116/85 114/84 120/88 (1) 110/80,6 (1)
Potenza massima (CV/kW) 120/88 (1) 120/88 (1) 114/84/ (124/91 con DP) (1) 121/88 (1) 116/93 (1)
Coppia massima (Nm@giri/min) 466@1.500 466@1.500 508@1.600 con DP 518@1.300 472@1.400
Riserva di coppia (%) – – 33 42 35
Normativa emissione (Stage) V V V V V
Capacità serbatoio  
carburante/urea (L)

 
75 (100 opz)+10,8

 
81 (101 opz)

 
68 (83 opz)/16

 
104/11

 
100/13

TRASMISSIONE
Tipo variazione continua variazione continua variazione continua variazione continua variazione continua
Gamme di lavoro 2 2 2 2×1 2
Velocità min. - max (km/ora) 0,1-40 0,05-40 0,02-40 0,03-50 0,01-40 Eco
Inversore tipo elettroidraulico elettroidraulico elettroidraulico elettroidraulico elettroidraulico

IMPIANTO IDRAULICO

Tipo centro aperto con 3 
pompe in linea

centro chiuso  
Load sensing

centro chiuso  
Load sensing

centro chiuso  
Load sensing

centro chiuso  
Load sensing

 
Portata idraulica totale (L/min)

 
125

 
110

119 con pompa  
a portata variabile

 
115

 
110

Distributori posteriori (n. max) 4 con replicazioni ventrali 4 4 4 5

PDP E SOLLEVATORE 
POSTERIORE
 
Regimi pdp (giri/min)

 
540/540E/1.000/1.000E

540/540E/1.000/ 
1.000 E/GSPTO

 
540/540E/1.000

 
540/540E/1.000

 
540/540E/1.000

Capacità max di sollevamento (kg) 3.100 3.110 2.417 2.500 3.800

DIMENSIONI E MASSA
Passo (mm) 2.178 2.178 2.335 2.180-2.435 2.174
Peso (kg) 3.950 3.700 n.f. 3.600 3.515-4.105
PREZZI
Prezzo listino Iva esclusa (euro) 124.090 n.f. n.f. n.f. 134.360 
Le informazioni e i dati contenuti nella tabella sono stati forniti dai rispettivi costruttori. 
Potenza espressa secondo la normativa: (1) ECE R120 o ISO 14396; (2) CE 97/68; (3) 2000/25/CE; (4) ECE R 24. n.f. = non fornito. n.d. = non disponibile. Fendt DP = DynamicPerformance.

trattori equiparabili

In campo
al lavoro


